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ZASILANIEZSIECITYPU IT: W przypadku zastosowania przemiennika czegstotliwosci tréjfazowej
sieci 0 napigciu wyzszym niz 480V | 10%, w ktérej punkt neutralny jest izolowany lub potaczony
z ziemig przez duza impedancje (sieé typu IT), wewnetrzny filtr pojemno$ciowy EMC potaczony
z ziemig musi zostaé odtgczony. W tym przypadku nalezy skonsultowaé si¢ z regionalnym biurem
firmy Schneider, ktéra posiada wykwalifikowany personel do wykonania wtasciwych przetaczen.

Jezeli przemiennik czestotliwosci jest wigczony do sieci to elementy mocy i podzespoly sterujace
znajduja sie pod napigciem. Nie wolno wtedy dotykaé wyposazenia elektrycznego, gdyz grozi to
porazeniem pradem elektrycznym. W czasie pracy drzwiczki przemiennika czestotliwo$ci powinny
byé zamkniete.

Po wytaczeniu przemiennika Altivar 58 nalezy odczekaé co najmniej 3 minuty przed podjgciem
jakichkolwiek czynnos$ci wewnatrz urzadzenia. Jest to czas potrzebny do roztadowania sig
kondensatoréw.

Silnik moze by¢ zatrzymany podczas pracy poprzez odigczenie sygnatu ,start” albo sygnatem
analogowym poprzez zadanie zerowej predkosci obrotowe;j silnika. W tym przypadku przemiennik
czestotliwosci jest w dalszym ciggu podigczony do sieci zasilajgcej. Jezeli bezpieczeristwo
personelu wymaga zabezpieczenia obstugi przed niekontrolowanym ponownym startem, wéwczas
elektroniczny system blokujgcy przemiennika nie jest wystarczajgcy: nalezy dodatkowo odtgczy¢
obwody mocy za pomocg stycznika.

Przemiennik czestotliwosci jest wyposazony w urzadzenie zabezpieczajace, ktére w przypadku
awarii moga wyltaczy¢ go wraz z silnikiem. Sam silnik mozne by¢ zatrzymany przez mechaniczne
zablokowanie. Przemiennik moze réwniez zostaé wytaczony w przypadku znacznych wachar
napiecia sieci, a zwtaszcza podczas awarii w systemie sieci zasilajgce;.

Usuniecie przyczyny zatrzymania moze spowodowaé ponowny rozruch silnika, stwarzajgc
zagrozenie dla niektérych maszyn lub instalacji, szczegdlnie tych, podlegajacych przepisom
bezpieczeristwa.

W tym przypadku uzytkownik musi zachowa¢ $rodki ostrozno$ci przed ponownym rozruchem
silnika w szczegdinos$ci przez zastosowanie detektora predkosci zerowej ukiadu napedowego,
ktory odigcza zasilanie przemiennika w przypadku nieprzewidzianego zatrzymania silnika.

Projektant wyposazenia elektrycznego musi dostosowacé sie do wymagar podawanych w normach
IEC.

Przemiennik czestotliwos$ci powinien byé oditgczany od sieci zasilajgcej przed kazdg interwencja
elektryczng lub mechaniczng, dotyczacg zaréwno samej maszyny, jak i instalaciji.

Przemiennik czestotliwosci i dodatkowe wyposazenie opisane w instrukcji moga ulegaé
modyfikacjom zaréwno pod wzgledem technicznym jak i funkcjonalnym.

Dane zawarte w niniejszej publikaciji stuzg celom informacyjnym i w zadnym przypadku nie moga
byé podstawa roszczen prawnych.



Kroki nastawienia przemiennika
1 - Dobierz przemiennik

2 - Podtacz do przemiennika:
+ - Zasilanie, upewniajac sie, ze:
- jest w zakresie zasilania przemiennika,
- nie jest podane napiecie.
« Silnik, upewniajac sie, ze podigczenia sg zgodne
* Wejscia logiczne
¢ Sterowanie predkos$cia poprzez wejscia logiczne lub analogowe

3 - Zatgcz naped ale nie dawaj komendy Start

4 - Nastepujgce parametry wymagaja konfiguraciji:

¢ Czestotliwo$¢ znamionowa silnika (bFr), jesli jest rézna od 50 Hz dla serii E lub od 60 Hz dla serii serii
U (tylko przy pierwszym uruchomieniu napedu).

e Parametry przyspieszenia (ACC) i hamowania (dEC).

¢ Parametry LSP (predko$é minimalna kiedy warto$¢ zadana jest réwna 0) o HSP (predko$¢ maksymalna
kiedy warto$¢ zadana jest maksymalna).

* Prég zabezpieczenia termicznego silnika (ItH).

¢ Predkosci zadane (SP2-SP3-SP4).

* Sterowanie predkoscia jesli parametr wejécia jest inny niz 0 ... 5V (0 ... 10V, 0 ... 20 mA, 4 ... 20 mA).

5 - Nastepujace parametry skonfiguruj w menu drC:
Parametry silnika je$li sg inne od konfiguraciji fabryczne;.

6 - Uruchom naped

Nastawienia fabryczne

Altivar 11 jest skonfigurowany fabrycznie dla wi'kszoEci standardowych warunkéw pracy:
* Wejscia logiczne:
- LI, LI2 (dwa kierunki pracy): dwuprzewodowa kontrola zmiany kierunku, LI1=do przodu,
LI2=wstecz.
- LI3, LI4: 4 predkosci zadane (predko$¢ 1 = predko$é zadana lub LSP, predko$¢ 2 = 10Hz, predko$é
3 = 25Hz, predkos¢ 4 = 50Hz).
* Wejscie analogowe Al1: predko$¢ zadana (0 ... 5V)
* Przekaznik R1: styk otwiera sie w przypadku uszkodzenia (lub wytgczenia napedu)
* Wyjscie DO: wyjscie analogowe, przekazujace informacje o czestotliwosci.
Jesli nastawienia fabryczne nie sa odpowiednie dla danej aplikacji, mozna uzyé menu FUn do ich
zmiany.
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Montaz i warunki temperaturowe

Przemiennik montuje sie w poziomie (+ 10°).
> 50 mm emie ontuje sie w poziomie ( )

Nie wolno umieszczaé urzadzenia w poblizu urzadzen o podwyzszonej temperaturze.
\ / Konieczne jest pozostawienie wystarczajgcej ilosci wolnego miejsca aby umozliwié
>d >d chfodzenie urzadzenia od dotu do géry.
Wolna przestrzen z przodu urzadzenia: minimalnie 10mm.
N Jesli ochrona IP20 jest wystarczajaca, zaleca sie zdjecie osfony z gérnej czesci

250 o przemiennika, tak jak jest to pokazane na rysunku ponizej.

* 0d -10°C do40°C: « d = 50 mm: bez specjalnych obostrzen.
- d = 0 (montaz jednego urzadzenia przy drugim): zdejmij ostone z gérnej czgsci
przemiennika, tak jak to jest pokazane na rysunku ponizej (taki zestaw zapewnia
ochrone IP20)

« 0od 40°C do 50°C: » d =50 mm: zdejmij ostong z gérnej czesci przemiennika, tak jak to jest pokazane
na rysunku ponizej (taki zestaw zapewnia ochrone IP20)

 od 50°C do 60°C: « d =50 mm: zdejmij ostone z gérnej czesci przemiennika, tak jak to jest pokazane
na rysunku ponizej (taki zestaw zapewnia ochrong [P20) oraz obniz prad
znamionowy przemiennika o 2,2% przy kazdym stopniu powyzej 50°C.

Montowanie przemiennika na maszynach

ATV 11Peeeeee moga byé montowane na obudowach stalowych lub aluminiowych, przy zachowaniu
nastepujacych warunkdéw:

Maksymalna temperatura otoczenia: 40 °C

Montaz w poziomie + 10°

Przemiennik musi by¢ zamontowany w czgsci centralnej obudowy, ktdra jest gruba przynajmniej na 10mm
i posiada czesé chtodzaca (S) o powierzchni przynajmniej 0,12m? dla stali i 0,09m? dla aluminium
posiadajacej mozliwo$¢ odprowadzenia ciepta poza uktad.

Konieczna jest cze$¢ podtrzymujgca przemiennik o wymiarach minimalnych 142x72 i gtadko$ci
minimalnie 100um i szorstko$ci maksymalnie 3,2 pm.

Cze$¢ podtrzymujgca powinna by¢ pokryta substancja powodujgca dobre przenoszenia ciepta pomiedzy
przemiennikiem a maszyna.

Zamocuj przemiennik

gniazda na
Sruby M5

131 mm
>142 mm

>

minimalny
I wymiar czesci
podtrzymujgcej

w
=72 mm

Sprawdz stan termiczny przemiennika poprzez parametr tHd (menu SUP), aby upewni¢ sie, ze jest on
zamocowany prawidtowo.



Ztacza Mocy

Altivar ATV 11e Maksymalny przekrdj przewodéw Moment dokregcania w Nm
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Rozmieszczenie, specyfikacja oraz funkcje ztagcz kontrolnych

Maksymalny przekrg
przewodéw: 1,5 mm=—-AWG 16

CD nie uzywany

D |RC
D |RA

Maksymalny moment
dokrecania: 0,5 Nm

@ + 15V
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Ztacze |Funkcja Charakterystyka elektryczna
RC Styk informujacy o Min. Pojemnos$é przetgczania: 10mA przy 24VDC
RA uszkodzeniu (otwarty w Maksymalna pojemno$¢ przetaczania:
przypadku uszkodzenia * 2A przy 250VAC i 30 V DC przy obcigzeniu indukcyjnym (cos ¢ = 0.4 - L/R =7 ms)
lub wylaczenia * 5A przy 250VAC i 30 V DC przy obciazeniu rezystancyjnym (cos ¢ = 1- L/R = 0)
urzadzenia)
ov 1/0 wspdine oV
Al Wejécia analogowe Wejscie analogowe 0 + 5V do 0 + 10 V: impedancja 40 kQ, 30 V
napiecia i pradu max
Wejécie analogowe 0 - 20mA or 4 - 20mA: impedancja 250 Q (bez
dodatkowego rezystora)
+5V Zasilanie potencjometru  |* Doktadno$¢ : O ... +5%
2,2do 10 kQ * Maksymalny dostepny prad: 10mA
DO Wyjécie mozliwe do Otwarty kolektor sterowany PWM, wyj$cie analogowe przy 2kHz:
skonfigurowania jako * napiecie 30V max, impedancja 1 kQ, 10 mA max.
analogowe lub logiczne Otwarty kolektor, wyj$cie logiczne:
* - napiecie 30V max, impedancja 100 kQ, 50 mA max.
LI Programowalne wejscia | Zasilanie 15V (max 30V), impedancja 5 kQ
LI2 logiczne e Stan 0 jesli <5V, Stan 1 jesli> 11V
LI3
LI4
+15V | Zasilanie wejs¢ logicznych |+ 15V T 15% zabezpieczone przed zwarciami i przecigzeniami.
Maksymalny prad dostgpny 100mA




Schemat podtaczen przy ustawieniach fabrycznych

* Podtacz ztgcza zasilania u goéry, za$ ztacza silnika od dotu
* Podtacz ztacza zasilajace przed ztgczami kontrolnymi

Zasilanie jednofazowe 100...120 V

-
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| Potencjometr

oo
Silnik Modut hamowania
tréjfazowy i rezystor
200...230 V (opcjonalnie)

(1) Ztacza przekaznika informujgcego o uszkodzeniu, uzywane w celu okreslenia stanu przemiennika.
(2) Wewnetrzne + 15V. Jesli uzywane jest zewnetrzne zZrédto (+ 24V max), podifgcz OV Zrddta do OV zigcza
i
(3

ie uzywaj ztgcza +15 V przemiennika.
) Galwanometr lub przekaznik o niskimi progu wyzwalania

Uwaga: Dostosuj eliminator zakiéceri do wszystkich obwodéw indukcyjnych w poblizu napedu lub
podtaczonych do tego samego obwodu (przekazniki, styczniki, zawory elektromagnetyczne, itd.)



Funkcje wy$wietlacza i klawiszy

¢ Powoduje wyjécie z
menu lub parametru, lub
zwraca poprzednia
warto$¢ wyswietlanego
parametru

e Wyswietlacz 3-liniowy,
7- segmentowy

¢ Powoduje wejscie do
menu lub parametru, lub
zapisuje wy$wietlany
parametr lub warto$¢

¢ Powoduje przejécie do
kolejnego menu lub
parametru, lub zmniejsza
wys$wietlana warto$¢

¢ Powoduje powr6t do
poprzedniego menu lub
parametru, lub zwigksza
wys$wietlang warto$¢

A Nacisniecie @ lub @ nie zapisuje wyboru.
Zapis wyboru: @

Przykfad:
Parametr Warto$¢ przypisania

‘ Wyswietlacz miga w trakcie

Lo zapisywania wartosci.
1 mignigcie
@ (zapis)

o6

M:’U/S

o ® 9®
(Nastepny @

Przemiennik w stanie normalnym, bez uszkodzenia i bez rozruchu, wyswietlacza wyswietla:
- rdY: Naped gotowy
- 43.0: Wyswietla parametr wybrany w menu SUP (wybdr poczatkowy: czestotliwo$é odniesienia)
- dcb: Hamowanie prgdem statym w trakcie
- nSt: Zatrzymanie typu ,Wolne koto"
Jesli pojawi sie uszkodzenie, sygnalizowane jest to migajacym wyswietlaczem.




Pierwszy poziom nastawianych parametréw

Wyswietla stan przemiennika

1 Pierwszy
poziom
nastawianych
parametréw

Menu: Kontrola silnika
Menu

Menu: Funkcje aplikacyjne

Menu: Monitoring

l:l Parametry w tym rodzaju pdl mozna modyfikowa¢ tylko kiedy naped jest zatrzymany i zablokowany.

l:l Parametry w polach zacienionych moga by¢ modyfikowane kiedy naped pracuje lub jest zatrzymany.

Kod |Opis Zakres nastawienia | Nastawienia fabr.
b F r |Czestotliwos¢ silnika 50 Hz 50 (E seria)

lub lub

60 Hz 60 (U seria)

Ten parametr jest widoczny przy pierwszym uruchomieniu przemiennika.
Mozna go modyfikowaé w menu FUn.

AL C |Czas rampy przyspieszania ‘0.1 $do99.9s ‘3
Zakres: od OHz do czestotliwo$ci znamionowej silnika FrS (parametr w menu drC).

dE L |Czas rampy hamowania ‘0.1 sdo99.9s ‘3
Zakres: od czestotliwos$ci znamionowe;j silnika FrS (parametr w menu drC) do 0 Hz.

L 5P |Najnizsza mozliwa predko$é obracania sie silnika ‘0 Hz do HSP ‘O
Zakres: od czestotliwosci silnika do 0.

HS5 P [Najwyzsza mozliwa predko$¢ obracania sig silnika ‘ LSP do 200 Hz ‘ = bFr

Zakres: od czestotliwosci silnika do czestotliwosci odniesienia
Sprawdz czy ustawienia sa odpowiednie do zasilanego silnika.

mocy napedu

IE H |Prad cieplny silnika 0do 1.51In (1) W zalezno$ci od

ktory mozna odczytac z tabliczki znamionowej silnika..
c Pamig¢ o stanie cieplnym silnika kasuje sie po wytaczeniu napedu.

Prad uzywany przez zabezpieczenie termiczne si nika. Nastaw TtH Jako prgd znamionowy Si nika,

5P 2 |2 wstepna predkosé (2) 0.0 do 200 Hz 10
5P 3 |3 wstepna predkosé (2) 0.0 do 200 Hz 25
S PY |4 wstepna predkos¢ (2) 0.0 do 200 Hz 50
A 1k |Konfiguracja wejécia analogowego 5U, 10U, 0A, 4A 5U

-5 U: napigcie 0 — 5V (wewnetrzne zasilanie)

- 10U: napiecie 0 — 10V (zewnetrzne zasilanie)
- OA:prad 0 — 20mA

-4YA:prad 4 —20mA

(1) In = prad znamionowy napedu
(2) Wstepne predkosci pojawiaja sie tylko jesli zwigzane z nimi funkcje zostaty uaktywnione
w nastawieniach fabrycznych lub w menu FUn.



Menu kontrolne silnika drC

Napiecie znamionowe silnika

Znamionowy cos ¢ silnika

l:l Parametry w tym rodzaju pél mozna modyfikowa¢ tylko kiedy naped jest zatrzymany i zablokowany.

I:l Parametry w polach zacienionych moga by¢ modyfikowane kiedy naped pracuje lub jest zatrzymany.

Wiasciwosci napedu moga by¢ zoptymalizowane poprzez wpisanie wartoéci widocznych na tabliczce
znamionowej silnika

Kod |Opis Zakres nastawienia | Nastawienia fabr.
Un S |Znamionowe napiecie silnika (tabliczka 100 do 500 V Stabilnos¢ petli
znamionowa) czestotliwosci
F r 5§ |Znamionowe napiecie silnika (tabliczka 40 do 200 Hz 50/ 60Hz zal. od
znamionowa) bFr
S E A |Stabilnosé petli czestotliwosci od 0 do 100% kiedy |20
silnik jest zatrzymany
od 1 do 100% kiedy
silnik pracuje
Warto$¢ za wysoka: wydtuzenie czasu odpowiedzi
Warto$¢ za niska: przekroczenie predkosci, mozliwa niestabilno$é
F L G |Wzmocnienie petli czestotliwosci od 0 do 100% kiedy |20
silnik jest zatrzymany
od 1 do 100% kiedy
silnik pracuje
Warto$¢ z wysoka: przekroczenie predkosci
Warto$¢ za niska: wydiuzenie czasu odpowiedzi
UF - |Kompensacja IR 0 do 200% 50
Uzywana w celu optymalizacji momentu przy bardzo
matych predkosciach lub aby zaadaptowaé naped
do specjalnych wymagan ( np. przy silnikach
pofaczonych réwnolegle, nizszej UFr).
n L r |Prad znamionowy silnika (tabliczka znamionowa) |0.25 do 1.5 In (1) Stabilnos¢ petli
czestotliwosci
C L | |Prad ograniczajgcy 0.5do 1.51In (1) 151In
n 5L |Znamionowy poslizg silnika 0do 10.0 Hz Stabilnos¢ petli
czestotliwosci
Liczony wedtug wzoru: nSL = parametr FrS x (1 — Nn/Ns)
Nn = znamionowa predko$¢ silnika (tabliczka znamionowa)
Ns = predko$¢ synchroniczna silnika
SL P [Kompensacja po$lizgu |O do 150% (of nSL) | 100
Uzywany w celu nastawienia kompensacji poslizgu w poblizu warto$ci nastawionej poprzez
parametr nSL (znamionowy po$lizg silnika) lub aby zaadaptowaé naped do specjalnych
wymagan (np. przy silnikach potaczonych réwnolegle, nizszej SLP).
L 05 [Znamionowy cos ¢ silnika (tabliczka znamionowa) |0.50 do 1.00 Stabilnos¢ petli

czestotliwosci

(1) In = Prad znamionowy napedu



Menu funkcji aplikacyjnych FUn

FlUn

@\@
[ecc §9—| | Typ kontroli

@®

® Frs ® | Przypomnienie o konfiguracji
[

l:l Parametry w tym rodzaju pdl mozna modyfikowa¢ tylko kiedy naped jest zatrzymany i zablokowany.

l:l Parametry w polach zacienionych moga by¢ modyfikowane kiedy naped pracuje lub jest zatrzymany.

Kod Opis Nastawienia fabr.
ECC Typ kontroli
AL E | 2C =kontrola dwuprzewodowa 2C
3 [ = kontrola tréjprzewodowa
Kontrola dwuprzewodowa: otwarty lub zamknigty stan wejécia przy
uruchomionym silniku lub zatrzymanym. r—————————-— !
Przyktad podtaczenia: [ HsV L x|
LI1: wprzéd RN
LI2: wstecz
Kontrola tréjprzewodowa (kontrola pulsowa): Komendy ,, wprzéd" lub
,wstecz" powodujg uruchomienie silnika, komenda ,stop" zatrzymuje
silnik.
Elrfygﬁg podfaczenia: \+15v UL L2 Lix J
LI2: naprzéd E%E TE?
LIx: wstecz
Aby zmieni¢ nastawienia tCC przytrzymaj nacisnigty przycisk
LENT" przez 2 sekundy. Spowoduje to powrét do wartosci fabr.
nastepujacych parametréw: rrS, tCt, Atr, PS2 (LIA, Lib).
E L E | Typ kontroli dwuprzewodowej trn
(parametr dostepny jezeli tCC = 2C):
L E L:stan O lub 1 powoduje uruchomienie lub zatrzymanie
E r n: zmiana stanu (przejécie lub krawedz) jest konieczna aby
zainicjowa¢ dziatanie w celu zapobiegania przypadkowym
samorozruchom w przypadku awarii zasilania.
P F O: Dziata tak samo jak LEL, r6zni sig tylko nadrzedno$cig sygnatu
L,wprzéd" nad sygnatem ,wstecz"
rrS Wstecz jeslitCC = 2C: LI2
n O: Funkcja nieaktywna jesli tCC = 3C: LI3
L 11 doL I4:wybdrwejscia przypisanego do komendy ,wstecz"
P52 Wstepne predkosci
Jesli LIA i Lib = 0: predkos$¢ = odczytana z wejscia Al
Jesli LIA = 1 i Lib = 0: predko$¢ = SP2
Jesli LIA =0 Lib = 1: predko$¢ = SP3
Jesli LIA =1 Lib = 1: predko$¢ = SP4
L 1A |Przypisanie wejscia do LIA jeslitCC = 2C: LI3
- n 0: funkcja nieaktywna jesli tCC = 3C: LI4
-L I 1do L I4:wybdrwejscia przypisanego do LIA
L Ik |Przypisanie wejscia do Lib jeslitCC = 2C: LI4
- n 0: funkcja nieaktywna jeslitCC =3C: nO
-L I Ido L I4:wybdrwejscia przypisanego do Llb
SP2 jest aktywne tylko jesli LIA jest przypisane, SP3 i SP4 jesli
LIAi LIb sg przypisane.
5 P 2 | Druga wstepna predkos$é, zakres od 0 do 200Hz (1) 10
5 P 3| Trzecia wstepna predko$¢, zakres od 0 do 200Hz (1) 25
5 P 4| Czwarta wstepna predkos$é, zakres od 0 do 200Hz (1) 50

(1) Dostep do predkosci wstepnych istnieje réwniez na pierwszym poziomie nastawiania parametréw.




Kod

Opis

Nastawienia fabr.

rSF

Resetowanie po zakioceniu

- n O: funkcja nieaktywna

-L I Ido L I4:wybdr wejscia przypisanego do tej funkciji.

Reset nastepuje przy zmianie sygnatu z 0 na 1 na jednym z wybranych
wejs¢. Mozliwe jest to tylko jesli uszkodzenie zostato zlikwodowane.

nO

AC?Z
dEZ

Druga Rampa

Przypisanie wej$¢ kontrolnych drugiej rampy

- n 0: funkcja nieaktywna

-L I 1do L I4:wybdrwejscia przypisanego do tej funkcji.
AC2 i dE2 s3 dostepne jesli LI jest przypisane.

Drugi czas przyspieszenia rampy, nastawialny od 0,1 do 99,9s
Drugi czas hamowania rampy, nastawialny od 0,1 do 99,9s

nO

5.0
5.0

SEP

Kontrolowane zatrzymanie przy utracie zasilania

- n 0: funkcja nieaktywna

- F r P: zatrzymanie wediug nastawionej rampy (dEC lub dE2)

- F 5 E: szybkie zatrzymanie. Czas zatrzymania w tym trybie zalezy od
inercji silnika i zdolno$ci hamowania napedu.

nO

brA

Adaptacja rampy hamowania

- n O: funkcja nieaktywna

- YE 5: czas hamowania jest automatycznie zwiekszany jesli zostat
nastawiony za nisko w stosunku do inercji obcigzenia, aby unikna¢
przekroczenia napiecia.

YES

AdLC

ACE

Edl
S5drC

Automatyczne wstrzykiwanie pradu statego

Tryb pracy

- n O: funkcja nieaktywna

- YE 5: wstrzykiwanie prgdu statego przy zatrzymaniu, czas trwania
jest zalezny od parametru tdC, kiedy predko$¢ silnika wynosi zero.
Warto$¢ pradu statego nastawia sie¢ parametrem SdC.

- [ E: Ciagte wstrzykiwanie pradu statego przy zatrzymaniu, kiedy
predkosé silnika wynosi zero. Warto$¢ pradu statego nastawia sie
parametrem SdC.

IPrzy kontroli tréjprzewodowej wstrzykiwanie jest aktywne tylko jesli
LI1=1.

tdC jest dostepne jesli ACt=YES, SdC jesli ACt=YES lub Ct.

Czas wstrzykiwanie przy zatrzymaniu, nastawialny od 0,1 do 30 s.
Prad wstrzykiwania, nastawialny od 0 do 1,2 In (In = prad znamionowy
napedu)

YES

0.5
0.7 In

SFE

ACE

SFr

Czestotliwos¢ przetaczania

Zakres czestotliwosci

- L F r: losowa czestotliwo$¢ w poblizu 2 lub 4 kHz zaleznie od
parametru SFr

- L F: stata czestotliwosé - 2 lub 4 kHz zaleznie od SFr

- HF: stata czestotliwo$¢ — 8, 12 lub 16 kHz zaleznie od SFr

Czestotliwo$¢ przetgczania:

- 2: 2 kHz (jesli ACt = LF lub LFr)

- 4: 4 kHz (jesli ACt = LF or LFr)

- B: 8 kHz (jesli ACt = HF)

- 12:12 kHz (jesli ACt = HF)

- 16: 16 kHz (jesli ACt = HF)

Kiedy SFr = 2 kHz, czgstotliwo$¢ zmienia sie automatycznie na 4 kHz
przy wysokiej predkosci.

Kiedy SFt = HF wybrana czestotliwo$¢ automatycznie zmienia sie na
nizszg jesli stan termiczny napedu jest za wysoki. Automatycznie
nastepuje powrét do czestotliwosci SFr tak szybko jak tylko stan
termiczny napedu na to pozwala.

LF

4
(jesli ACt = LF
lub LFr)

12

(jesli ACt = HF)




Kod

Opis

Nastawienia fabr.

FLr

Uruchomienie ,,w locie"

Pozwala na tagodne ponowne uruchomienie silnika po nastgpujacych
zdarzeniach:

- utrata zasilania lub jego odtgczenie,

- reset po zaktdceniu lub automatyczne ponowne uruchomienie,

- zatrzymanie wybiegiem.

Naped rozpoznaje predko$¢ silnika i powraca po rampie do predkosci
nastawionej.

Funkcja ta wymaga sterowania dwuprzewodowego (tCC=2C

i tCt=LEL lub PFO).

n O0: Funkcja nieaktywna

Y E 5: Funkcja aktywna

Funkcja ta jest aktywna przy kazdej komendzie start powodujgc mafe
opo6znienie w rozruchu (maksymalnie 1 sekunda).

W przypadku aktywnego ciagtego wstrzykiwania pradu statego
funkcja ta nie moze by¢ aktywna.

nO

da

ACE

FEd
CEd

Wyjscia analogowe/logiczne DO

Przypisania

- n 0: nie przypisane

- OC r: wyjscie analogowe = prad silnika. Najwyzszy poziom sygnatu
oznacza 200% znamionowego pradu napedu.

- r F - : wyjScie analogowe = czestotliwos¢ silnika. Najwyzszy poziom
sygnatu oznacza 100% HSP.

- F E A: wyjscie logiczne = prég czestotliwosci osiggnigty, zamknigty
(stan 1) jesli czestotliwos¢ silnika przekroczy nastawialny prég Ftd.

- 5 r A: wyjscie logiczne = predko$¢ osiagnieta, zamkniety (stan 1)
jesli czestotliwo$é silnika jest réwna z nastawiong.

- [ E A:wyjscie logiczne = prég pradowy osiagniety,

zamkniety (stan 1) jesli prad silnika przekroczy nastawiony prég Ctd.
Ftd jest dostepny tylko jesli ACt = FtA, Ctd jest dostepny tylko ACt =
CtA.

Prég czestotliwosci, nastawialny od 0 do 200 Hz

Prég pradowy, nastawialny od 0 do 1,5 In (In = prad znamionow
silnika)

rFr

= bFr
In

AEr

Automatyczne ponowne uruchomienie

- n O: funkcja nieaktywna

- YE 5: Automatyczne ponowne uruchomienie, po blokadzie przy
zaktdceniu, jesli zakidcenie mineto i inne warunki pozwalajg na
uruchomienie silnika. Ponowne uruchomienie jest powtarzane w serii
préb nastepujacych po sobie w rosngcych odstepach czasu: 1s, 5s,
10s, potem co 1 minute. Jesli ponowne uruchomienie nie miafo
miejsca po 6 minutach, procedura jest zawieszana, naped jest
blokowany i pozostaje w tym stanie do wytaczenie i zatagczenia
zasilania.

Nastepujace zakiécenia nie pozwalajg na ponowne uruchomienie:
OHF, OLF, ObF, OSF, PHF.

Przekaznik informujacy o zakiéceniu pozostaje aktywny jesli te funkcje
sg aktywne. Predko$¢ i kierunek obracania muszg by¢ zapisane.
Funkcija ta jest dostepna tylko w trybie sterowania dwuprzewodowego
(tCC = 2C) z tCt = LEL lub PFO.

Sprawdz czy funkcja ta nie powoduje zagrozenia dla
personelu lub zainstalowanych urzadzen.

nO

bFr

Czestotliwosé¢ silnika
(tak samo jak pierwszy stopien parametru bFr)
Nastaw 50 lub 60 Hz, zgodnie z tabliczkg znamionowg silnika.

50 (E seria)
lub
60 (U seria)

IPL

Konfiguracja w przypadku utraty zasilania fazowego
Ten parametr jest dostepny tylko przy napedach tréjfazowych.
- n 0: blokada zabezpieczenia

- YE 5: dziatanie zabezpieczenia.

YES

10




Kod Opis Nastawienia fabr.
5C5 Kopia zapasowa konfiguracji nO
- n O: funkcja nieaktywna
- YE 5: zapisuje biezaca konfiguracje do pamigci EEPROM. SCS
automatycznie zmienia stan na nO po zapisie. Funkcja ta jest
wykorzystywana w celu przechowywania dodatkowej konfiguracji w
rezerwie. Naped opuszczajacy fabryke ma biezaca konfiguracje i
kopig konfiguracji zapasowej nastawiong jako fabryczna.
FLCS Przypomnienie konfiguraciji nO
- n 0: funkcja nieaktywna
- r E [: biezgca konfiguracja staje sie identyczna z konfiguracja z kopii
zapasowej zapisana poprzez SCS. Parametr rEC jest widoczny tylko
jesli kopia zapasowa zostata wykonana. Parametr FCS automatycznie
zmienia stan na nO tak szybko jak tylko funkcja zostanie wykonana.
- In 1:biezgca konfiguracja staje sig identyczna z konfiguracja
fabryczng. Parametr FCS automatycznie zmienia stan na nO tak
szybko jak tylko funkcja zostanie wykonana.
Jesli parametry rEC i Inl majg by¢ wziete pod uwage przycisk
ENT musi by¢ przytrzymany przez dwie sekundy.

Menu Monitoringu SUP

C)
®

Stan termiczny napedu
@®

W trakcie pracy silnika warto$¢ wyswietlana jest jednym z monitorowanych parametréw. Wartoscia
domysing jest czestotliwos¢ silnika (parametr FrH).

GlICHS
FrH <—@| Czestotliwo$é zadana
| S| @

Kiedy nowa warto$é jest wyswietlana, musi by¢ naci$niety klawisz ,,ENT" drugi raz aby potwierdzi¢
zmiane wy$wietlanego parametru. Po tej operacji parametr ten bedzie wyswietlany nawet jesli napiecie
zostanie wytgczone i zatgczone ponownie. Jesli nowy parametr nie zostanie potwierdzony poprzez drugie
nacisnigcie klawisza ,,ENT" naped powrdci do wyswietlania poprzedniego parametru.

Nastepujgce parametry sg dostgpne przy zatrzymanym i pracujgcym silniku:.

Kod Parametr Jedno
stka
Fr H |Czestotliwo$¢ zadana (konfiguracja fabryczna) Hz
rFr Czestotliwos¢ silnika Hz
LCr Prad silnika A
UL n Napiecie zasilania \%
EHr Stan termiczny silnika: 100% odpowiada stanowi znamionowemu. Powyzej 118% , %
naped przetgcza sie w tryb btedu OLF (przeciazenie silnika). Mozna go zresetowac
ponizej 100%.
EHd |Stan termiczny napedu: 100% odpowiada stanowi znamionowemu. Powyzej 118% , |%
naped przetacza sie w tryb btedu OHF (przegrzanie napedu). Mozna go zresetowaé
ponizej 80%.

11




Btedy — Przyczyny — Rozwigzania

Naped nie uruchamia silnika, nie wyswietla zadnego btedu.

¢ Sprawdz czy wejécia logiczne sg podtgczone w odpowiedni sposéb.

* Kiedy naped jest wtgczony, przy recznym resecie, lub po rozkazie stop, silnik moze by¢ zatagczony tylko

jesli komenda ,wprzéd" lub ,wstecz" byty zresetowane. Je$li nie byly resetowane naped wyswietli ,rdY"
lub ,nSt" i nie uruchomi silnika.

Btedy wyswietlane

Przyczyna bfgdu musi by¢ usunigta przed resetem.

Btedy SOF, OHF, OLF, OSF, ObF i PHF moga by¢ resetowane poprzez wejscie logiczne.

Btedy OHF, OLF, OSF, ObF i PHF moga by¢ resetowane poprzez funkcje automatycznego restartu.
Wszystkie btedy moga by¢ zresetowane poprzez wytgczenie i zatgczenie ponowne napedu.

Biad

Rozwigzanie

ocF
przekroczenie
pradu

Rampa za krotka
Inercja lub obciazenie za wysokie, sprawdz parametry silnika/napedu/obcigzenia
Blokada mechaniczna, sprawdz stan mechanizméw

za niskie napiecie

SCF * Sprawdz przewody pomiedzy napedem a silnikiem oraz izolacje silnika
zwarcie na silniku,
uszkodzona
izolacja
InF ¢ - Sprawdz otoczenie (kompatybilno$¢ elektromagnetyczna)
Zaktécenie ¢ - Zmien miejsce zainstalowanie napedu
wewnetrzne
CFF ¢ Powrd¢ do nastawien fabrycznych lub przywotaj konfiguracje fabryczna, jesli jest
Btad konfiguracji odpowiednia. Patrz parametr FCS w menu FUn.
SOF ¢ Niestabilno$¢, sprawdz silnik, wzmocnienie i parametry stabilnosci.
przekroczenie ¢ Obciazenie na wale za wysokie, dodaj modut hamujacy i rezystor i sprawdz
predkosci parametry silnika/napedu/obcigzenia.
OHF ¢ Sprawdz obcigzenie silnika, wentylacje napedu i otoczenie. Poczekaj na
przeciazenie ochtodzenie napedu przed jego ponownym uruchomieniem.
napedu
oLF ¢ Sprawdz nastawienie zabezpieczenia termicznego silnika, sprawdz obciazenie
przecigzenie silnika. Poczekaj na ochfodzenie napedu przed jego ponownym uruchomieniem.
silnika
OSF ¢ Sprawdz napiecie zasilania
przekroczenie
napiecia
ObF ¢ Ciezkie warunki hamowania. Podwyzsz czas hamowania, dodaj rezystor
przekroczenie hamowania jesli jest to potrzebne i aktywuj funkcje brA jesli jest kompatybilna
napiecia przy z aplikacja
hamowaniu
PHF Zabezpieczenie to dziata tylko przy obcigzonym napedzie.
uszkodzenie ¢ Sprawdz podtgczenie zasilania i bezpieczniki
zasilania ¢ Zresetuj naped
e Sprawdz zasilanie / dopasowanie napedu do silnika
* Jedli jest niezbalansowane obcigzenie, zablokuj uszkodzenie poprzez IPL = nO
(menu FUn)
USF ¢ Sprawdz napiecie i parametry napiecia

CrF

Wymien naped
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Poniewaz normy, dane techniczne oraz sposéb funkcjonowania i uzytkowania
naszych urzadzen podlegaja ciagtym modyfikacjom, dane zawarte w ninieszej
publikacji stuza jedynie celom informacyjnym i nie moga by¢ podstawa
roszczen prawnych

Dystrybutor:

Schneider Electric Polska Sp. z o.0.
ul. kubinowa 4a, 03-878 Warszawa
Centrum Obstugi Klienta:

(0 prefiks 22) 511 84 64, 0 801 171 500

http://www.schneider-electric.pl

KATIU82410 grudzien 2002
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